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Anticolision (1) y sensor tandem (2) para gruas Over-head
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Escanee el codigo Qr para acceder a esta hoja de instrucciones

en diferentes idiomas o puede descargarlo de nuestro sitio web

en: www.tesensors.com
Agradecemos sus comentarios sobre este

comunicarse con nosotros a través de la pagina de atencion al cliente en

su sitio web local.

documento. Puede

Prevencion frente a otros haces de luz en la zona coloreada

Caracteristicas

Certificacion

CE - UKCA - cULus - Ecolab

Distancia de deteccién
(Material de referencia)

0,3...70 m

Ajuste

Boton de aprendizaje o aprendizaje remoto

Color del haz de luz de deteccion

Laser clase 1, rojo, 660 nm

Tamafo del punto del haz de luz

véase la curva "Tamano del haz de luz"

Precauciones de cableado
& Uso cable de extension 'certified

CYJV or RIC CYJV2'

IP69K conforme a DIN 40050

Pares de apriete LED y configuraciones BouTsn pLﬁsador Salda Dimensiones mm Longitud de onda e
- allda de
Q D(et:s;ér;nq)igilal conmutacion 23 243 5008 Duracién de los pulsos t<8ns
LED de salida cercanoyleianeamariey It @ | \ \ Frecuencia f=33 kHz
?:rﬁ‘r‘m(g{ LED (1) — 1 A% Limite de pulso de potencia radiante Pp < 310 mW.
(Verde) ~ (a) Salida de conmutacién PNP o NPN
) : Botén pulsador 2 © ) Salida analogica 4...20 mA
Verde ON : Fuente de alimentacién ON TEth-tin) . N old 5 (Ensefiable solo a través del botén en el dispositivo)
: Deteccion A
(2 : analogica i TE\ 24,3 % Consumo de corriente <60 mA
B 11| [N . .
Q1/Q2: Salida de conmutacion habilitada — =y ‘ Capacidad de conmutacion <100 mA
C B ) Parpadeo : sefial baja (desalineacion, % © % Frecuencia de cambio <1500 Hz
A<1.5Nm Is\llj)cfedi;js)&alizan las salidas analégicas < L_J7M12x1 Demora al encendido 300 ms max.
B <1Nm mediante los indicadores de estado. - Fgﬁ ?ee gptt';.gz (di: fg:'gior Tiempo de respuesta 10 ms max.
/e op P Tiempo de recuperacion 10 ms max.
Diagramas de cableado Temperatura ambiente Operating : - 30...+50 °C
Auto-Detect M12 Conector 1:+ UB (BN) BN: Marron Storage : - 30...+60 °C
QA 2: Q2 - PNP, NO (WH WH: BI
3 9UB (BU) O (WH) BU: Azal . Tension de alimentacion 24V CC Rizado p-p 10% maximo -
4: Q1 - PNP, NO (BK) BK: Negro _ Rango de furlmlonam}fanto 18 ... 30 VvV CC (mclmdP rlza.ldo)
5:QA-4...20 mA (GY) GY: Gris Proteccion del producto Fuente de alimentacion : proteccién contra polaridad inversa
o~ 6: IN1 - Teach-in (PK) PK: Rosa Salida: proteccién contra cortocircuitos
(4/3') 7:IN2 - Ensefiar y tandem activado (VT) VT: Violeta Clase de proteccion [O]
N 8: IN3 - Haz apagado (OG) OG: naranja —
-t Grado de proteccién IP67 conforme a EN/IEC 60529

Resistencia de vibracion

Rango de frecuencia: 10 Hz to 55 Hz

Aceleracion: 7 gn

Resistencia a los golpes

Aceleracion maxima : 10 gn
Duracion del pulso : 11 ms
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Reflector adhesivo :

Alineacion del reflector

250 x 250 mm : XUZC250

~

Reflector

Ajuste de la posicién del punto luminoso mediante el
angulo de montaje opcional XUZASK004.

Oriente el sensor hacia el objeto que deba detectarse.
Tenga en cuenta la direccion preferente en los 40
interruptores.

Curvas de deteccion

Tamano del haz de luz
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Distancia de deteccion (m)

60 80

Materiales

Carcasa : ABS/PC, Lente : PMMA

A ADVERTENCIA

A AVISO

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

e Cumpla con las instrucciones de cableado y configuracion.
e Limpie la lente con regularidad y tenga cuidado de no rayarla.

graves o mortales o daiios en el equipo.

e Compruebe las conexiones y las fijaciones durante las operaciones de mantenimiento.
Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse lesiones personales

PELIGRO DE EXPOSICION A LA RADIACION LASER

e No fije la mirada en el haz.

e No utilice el aparato por debajo de los - 30 °C.
e Siga todas las instrucciones de funcionamiento.

Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse
lesiones personales o dafios en el equipo.

PRODUCTO LASER DE CLASE 1

(IEC 60825-1: 2014)

Cumple las normas 21 CFR 1040.10 y
1040.11, a excepcion de las desviaciones
segun la nota sobre laser n° 56 de mayo de
2019

Manufacturer :

Schneider Electric Industries SAS
35 rue Joseph Monier

92500 Rueil Malmaison

France

La instalacién, el manejo y el mantenimiento de los equipos eléctricos deberan ser realizados sélo por personal cualificado.
Schneider Electric no se hace responsable de ninguna de las consecuencias del uso de este material.

© 2022 Schneider Electric. “All Rights Reserved.”

UK
CA

UK Representative :
Schneider Electric Limited
Stafford Park 5

Telford, TF3 3BL

United Kingdom

YnonHomoueHHbIN nocTaBlwmk B Pecny6nuke KasaxcraH:
TOO «LUHenaep AnekTpuk»

Appec: 050010, PK, r. Anmartsl, np. [JocTblk, 38,

Busnec Lientp «Ken Janay, 5 atax.

Ten. +7 (727) 3 57 23 57

dakc.: +7 (727) 357 24 39

KasakcTtaH Pecny6nukacbiHaa pecMu XeTKisyLi:

XKUWC «WHengep SnekTpuk»
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Ten.: +7 (727) 357 23 57
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Configuracion de la modalidad de anticolision
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Distancia lejana

M12 Conector

1 +UB

2 Q2-PNP,NO

3 GND

4 Q1-PNP,NO

5 QA-4.20mA

6 IN1 - Teach-in

7 IN2 - Ensefar y tandem activado
8 IN3 - Haz apagado

B

Modalidad de anticolisién de aprendizaje interno mediante cable externo

8 pines

Paso 1 : Primera posicién

IN 1 = Alta > 3 s y desactivacion

Paso 2 : Segunda posicion

IN 1 = Alta > 32 ms y desactivaciéon

La mas cercana de las dos posiciones se toma como CERCA, la otra se toma como LEJOS.

Los valores de consigna CERCA y LEJOS se almacenan de forma permanente incluso si se vuelve de la “Modalidad doble” a la “Modalidad de anticolision”.
El aprendizaje interno de la distancia se hace en el flanco descendente de la sefal.

Para establecer nuevas distancias para CERCA y LEJOS, es necesario llevar a cabo un nuevo aprendizaje interno completo.
Durante el aprendizaje, Q1 y Q2 estan en condicién de modalidad lenta (Q1=1, Q2=0)

Si CERCA y LEJOS estan demasiado juntas: se conserva el ajuste anterior.

El tiempo de espera para volver a la modalidad de funcionamiento entre los pasos 1y 2 debe ser de 30 minutos.

Respuesta de aprendizaje interno y de comprobacion del freno del cable
Si la funcion de seial baja esta activada

Respuesta para comprobar que los cables no estan cortados y que el aprendizaje se ha completado mediante un cable externo:
Q1 =Q2 =3 pulsos 100 ms alta / 100 ms baja (600 ms)

La respuestas CERCA y LEJOS estan demasiado cerca:
Q1 =Q2 =6 pulsos 100 ms alta / 100 ms baja.

Si la funcion de seial baja esta deshabilitada
No se obtienen respuestas para Q1y Q2.

O] @ ®

3 m < Distancia<6

Distancia > 6 m

Distancia<1.5m

Deténgase

Distancia cercana

@ Sila distancia entre las gruas es lo suficientemente grande, la velocidad de cada grua puede ser alta (20 ...60 m/min).
@ Siladistancia es reducida (3 .. 6 m), la velocidad de cada griia debe permanecer baja (5 ...15 m/min).

® Sila distancia es verdaderamente pequeia (1 - 1,5 m), hay riesgo de colisién, asi que las dos gruas deben pararse.

Stop Y * Stop Y *
5...15 m/min 20...60 m/min 5...15 m/min 20...60 m/min
Q1 Q1
14 1!

Q2 Q2 ;

]
* “ *
1.16m 3.6m 70m - 1.16m 3.6m 70m -

Ajustes o
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Duracion de la accién

N

Botoén pulsador

Modalidad de anticolision de aprendizaje interno mediante boton pulsador

Paso 1 : Primera posicion

Pulse el botén Q durante > 3 s y suéltelo.

Respuesta de los indicadores de estado.

Paso 2 : Segunda posicién

Pulse el botén Q y suéltelo.

Respuesta de los indicadores de estado.

La mas cercana de las dos posiciones se toma como CERCA, la otra se toma como LEJOS.

Los valores de consigna CERCA y LEJOS se almacenan de forma permanente incluso si se vuelve de la “Modalidad doble” a la “Modalidad de anticolision”.
El aprendizaje interno de la distancia se realiza cuando se suelta el boton de aprendizaje interno.

Durante el aprendizaje, Q1 y Q2 estan en condicion de modalidad lenta (Q1=1, Q2=0).

El tiempo de espera para volver a la modalidad de funcionamiento entre los pasos 1y 2 debe ser de 5 minutos.
Si CERCA y LEJOS estan demasiado juntas: se conserva el ajuste anterior.

No hay respuesta mediante cable.

Respuesta de aprendizaje interno mediante boton

Respuesta de aprendizaje :
o Respuesta de aprendizaje correcta : Parpadeo sincrono de los indicadores LED durante 3 s.
e Las respuestas CERCA y LEJOS estan demasiado juntas : Parpadeo rapido y asincrono de los indicadores LED durante 3 s.

Salida durante la modalidad de anticolisiéon

Q1 = Alta/ Q2 = Alta = Alta velocidad

Q1 = Alta/ Q2 = Baja = Lenta

Q1 = Alta/ Q2 = Baja = Parada

Si la funcion de sefal baja esta activada

Q1 = Baja/ Q2 = Alta — para una sefial menor, reflector fuera del rango o sin sefial de reflector (*).
Si la funcion de sefal baja esta deshabilitada

Q1 = alta/ Q2 = Alta V para una sefial menor, reflector fuera del rango o sin sefial de reflector.

(*) Véase el capitulo B (pagina 3).

Diagrama de anticolision

Si la funcion de sefal baja esta activada Si la funcién de seiial baja esta deshabilitada

Histéresis: — 60 mm Histéresis: + 60 mm Histéresis: — 60 mm Histéresis: + 60 mm

Distancia cercana  Distancia lejana Distancia cercana

Ajuste: Operacion oscura (N.A.)

Distancia lejana
Ajuste: Operacion oscura (N.A.)
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Configuracion para el modo tandem
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i Distancia tandem

M12 Conector

+UB

Q2 - PNP, NO

GND

Q1-PNP, NO

QA-4..20 mA

IN1 - Teach-in

IN2 - Enseiar y tdndem activado
IN3 -Haz apagado

ONOOOPA WN -

8 pines

Teach-in y activacion del modo tandem a través de cable externo

IN 2 = Alta

El sensor ensefia la distancia del tindem al activar IN 2 durante al menos 32 ms.

El sensor pone una ventana alrededor de la distancia programada.

Después de desactivar IN 2 durante al menos 32 ms, el sensor vuelve al modo anticolision.
La distancia del modo tdndem no se almacena de forma permanente.

Respuesta de aprendizaje interno y de comprobacion del freno del cable

Si la funcion de seial baja esta activada
Respuesta de que el modo tandem esta activado y para comprobar que los cables no estan cortados:
o Si la ensefianza en tdndem es correcto
Q1 = Q2 = pulsos permanentes 100 ms alta / 100 ms baja (600 ms).
e Si la ensefianza en tdndem es incorrecto (por ejemplo, cuando no hay un reflector disponible)
Q1 =Q2 =6 pulsos 100 ms alta / 100 ms baja (1.200 ms).
Si IN 2 esta desactivada durante la respuesta, esta ultima se detiene de inmediato.
Si la funcion de seial baja esta deshabilitada
No hay respuesta en Q1 y Q2 en caso de aprendizaje correcto o incorrecto.

Modo tandem

Q1 = Baja / Q2 = Baja = Fuera de la ventana y mas junto que la posicién mas cercana de la ventana.
Q1 = Alta/ Q2 = Alta = Dentro de la ventana.
Q1 = Alta / Q2 = Baja = fuera de la ventana y mas lejos que la posiciéon mas lejanas de la ventana.

Si la funcion de seiial baja (*) esta activada
Q1 = Baja/ Q2 = Alta = fuera del rango = para menor sefal, reflector fuera del rango.

Si la funcion de seiial baja (*) esta deshabilitada
Q1 = Baja / Q2 = Baja = fuera del rango = para menor sefial, reflector fuera del rango.

(*) Este estado se puede deshabilitar pulsando el botén Q durante > 16 s. Véase @

Diagrama tandem

Si la funcion de seiial baja esta activada

Si la funcion de seiial baja esta deshabilitada

Ajuste: Operacion oscura (N.A.) Ajuste: Operacion oscura (N.A.)

A Histéresis A Histéresis
FIi
o 1hit o 1hit
Distancia tandem Distancia maxima . Distancia tandem 70m

Ajustes &) OFF
Empujar g Duracién de la accion
Y /
-@- ON
g
3| | it
-049- Parpadeo | g . . it Reflector
T I -b4-1 Alternativamente Liberar g
! ol sttt
| T
GR: Verde I YE GN : oo
YW: Amarillo Lo J

@ Distancia cercana

@ Distancia lejana
20mA

4mA

L1 L2 (*): El ajuste por defecto
0,3m(*) 70m (*)
@ Solo mediante el boton QA

Posicionar el objeto a ©

Posicionar el objeto a @

YE1

YE1 YE1

YE2

@ Solo a través de la entrada remota IN1

Posicionar
el objetoa @

0—0 5 )
{

1 +UB (BN)
N Posicionar | !
% el objetoa @

6 INT (PK) ‘

@ La seial baja se deshabilita en caso de uso de los contactores (de lo contrario, se usa el PLC)

Funcién de sefial baja activa Funcién de sefial baja desactivada

= gﬂsﬁbNPN «ok

e Pulse Q > durante 16 segundos hasta que los indicadores LED verdes y amarillos parpadeen de forma alternativa.

e Siempre que los indicadores LED amarillos y verdes parpadeen, pulse el botén de aprendizaje durante 1 s y se activara la funcién de sefial baja. El indicador LED verde muestra
el estado de la salida (PNP).

e Cuando se muestre OK, no pulse el botdn durante 10 s. El ajuste quedara guardado. El sensor esta listo para funcionar.

e Pulse el botén de aprendizaje durante 1 s y se desactivara la funciéon de sefial baja. El indicador LED amarillo muestra el estado de salida (NPN).

Cada pulsacion/liberaciéon consecutiva cambiara la funcion, y se indicara mediante indicadores LED verdes o amarillos.

Para resumir :

Si la sefal baja esta deshabilitada :

e No hay comentarios sobre el primer trimestre, P2 después de la ensefianza externa contra la colisién o la ensefianza en tandem.
e Q1 y Q2 se madifican, consulte "Diagrama anti de colisién" y "Diagrama Tandem"
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Ormonamaasats

M12 Conector

IN1 - Teach-in
IN2 - Ensefiar y tandem activado
IN3 - Haz apagado

ONOUTRWN =
9}
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I
N
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>

8 pines

Activacion :

IN 3 = Baja = En ejecucion (doble o anticolision)

IN 3 = Alta = Funcién de diagnéstico, laser desactivado

Respuesta, si IN3 cambia a alta: (*)

o Si Q1 es alta = baja (o baja = alta )

o Si Q2 es alta = baja (o baja = alta)

o QA debe conservar sus valores.

Antes de desactivar el laser, las gruas deben estar en condicién de detencion!

(*): El tiempo de respuesta entre la activacion (IN3) y la respuesta (Q1 o Q2) es inferior a 500 ms.

© commuacionnenseneneneNe

NPN - PNP PNP - NPN

e Pulse Q > entre 10 y 13 s hasta que los indicadores LED verdes y amarillos parpadeen de forma alternativa.

e Siempre que los indicadores LED amarillos y verdes parpadeen, pulse el botén de aprendizaje durante 1 s par invertir la salida. El indicador LED verde muestra el estado de la salida (PNP).

e Cuando se muestre OK, no pulse el boton durante 10 s. Se ha guardado el ajuste. El sensor esta listo para funcionar.

o Pulse el botén de aprendizaje durante 1 s para invertir la salida. El indicador LED amarillo muestra el estado de salida (NPN). Cada pulsacion/liberacion consecutiva cambiara la funcién, y se indicard mediante
indicadores LED verdes o amarillos.

e Pulse Q entre 13 y 16 segundos hasta que los indicadores LED verdes y amarillos parpadeen al mismo tiempo.

e Siempre que los indicadores LED amarillos y verdes parpadeen, pulse el botén de aprendizaje durante 1 s par invertir la salida. El indicador LED amarillo muestra el estado de salida (N. A.).

e Cuando se muestre OK, no pulse el boton durante 10 s. Se ha guardado el ajuste. El sensor esta listo para funcionar.

o Pulse el botdn de aprendizaje durante 1 s para invertir la salida. El indicador LED verde muestra el estado de la salida (N. C.). Cada pulsacion/liberacion consecutiva cambiara la funcién, y se indicara mediante indicadores LED verdes o amarillos.

QorQa QorQa

El sensor puede volver a establecerse en la configuracion predeterminada.

El sensor no debe estar en modo tandem.

e Fuente de alimentacion desconectada

o Pulse el boton Q 0 Qa

e Fuente de alimentacion conectada

e Mantenga pulsado el botén durante 10 s hasta que los indicadores LED parpadeen tres veces de forma sincronizada.
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